P29 ECO-WORTHY

DUAL-AXIS SOLAR

TRAGKER-GONTROLLER

CO-WORTHY

Dual Axis Solar Tracker Controller

Product: Solar Tracker Controller
Battery Voltage Range: 12-14.8V
Max. Working Current: <15A
Max. Current of Single-Channel Actuator: <10A
Default Wind Speed for Tracker Leveling:

Default Sun Sensor Leveling Voltage:

Standby Consumption:

Working Temperature:

IP Rating

UNTERSTUTZUNG
Wenn Sie technische Probleme haben und keine Lésung in diesem Handbuch finden kénnen,
wenden Sie sich bitte an ECO-WORTHY, um weitere Hilfe zu erhalten.

-Call: 1-866 939 8222(US) +44 20 7570 0328(UK) +49 693 1090 113(DE)

-Email: customer.service@eco-worthy.com
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| Allgemeine Informationen

Dieser Controller ist fiir Dual-Axis Solar Tracker, um dem Sonnenlicht mit hoch-
prazisem Sensor zu folgen. Es analysiert das Sensorsignal durch den
SCM-Stromkreis und steuert die Aktoren, um die Sonne zu verfolgen. Dartiber
hinaus kann der Controller die Halterung bei Wind, bewdlkten Tagen oder in
der Nacht flach drehen. Es wurde mit einer LED-Anzeige entworfen, um die
Parameter anzuzeigen, die mit Tasten oder Fernbedienung eingestellt werden
kénnen (Remote-Modul erforderlich).

Der Controller passt NUR mit zweiachsigem Tracker von Eco-wirdig, die Aktu-
atorspannung kann NUR 12V sein, und Strom weniger als 15A (eine 10A
Sicherung fir jeden Aktor).

DC IN:10-28V DC OUT=DC IN | MAX<15A
| Was ist in der Box
1.Controller
&) (¢

X ECO-WORTHY

Dual Axis Solar Tracker Controller

Product: Solar Tracker Controller Installation and setting video:
Battery Voitage Range: : 12-14.8V
Max. Working Current: ¥ <15A
Max. Current of Single-Channel Actuator: <10A
Default Wind Speed for Tracker Leveling: 8.7m/s

Default Sun Serisor Leveling Voltage:
Standby Consumption:

Working Temperalu're:

IP Rating:
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Montagelécher GroRe: 4mm Horizontale Locher Abstand: 174mm Vertikale
Loécher Abstand: 60mm

Das wasserdichte Gehduse kann den Controller mit 5-wasserdichten Kabe-
leintritts6ffnungen vor Regen schiitzen. Ein Bildschirm und sechs Tasten
ermdglichen das Browsen von Parametern und manuellen Einstellungen.

2.Sunlight Sensor

Einzigartiger hochpréziser Sensor erkennt und Ubertragt Sonnenlichtspannung
aus vier Richtungen auf die Hauptplatine. Es wird mit 2*M6 Schrauben
(Abstand 40mm) montiert und mit einer wasserdichten transparenten Abdeck-
ung entworfen, die bis zu 10 Jahre arbeiten kénnte. (3m Kabel ist im Lieferum-
fang enthalten)

3.Wind Geschwindigkeitssensor

Der Windgeschwindigkeitssensor erkennt
die Windgeschwindigkeit der Umgebung.

Der Controller schiitzt die Halterung, indem er
sie flach dreht, wenn die Windgeschwind-
igkeit die voreingestellte Begrenzung erreicht.

Das mitgelieferte Kabel ist 3m lang.
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I Produktiibersicht

1. LED-Anzeige 2. Fernempfanger 3. Knopf
4. Anzeige des 300mm Aktuators 5. Buzzer
6. Anzeige des 150mm Aktuators

7. Sicherungsanzeige fur 300mm Stellantrieb

8.Fuse des 150mm Aktuators

9.Sunlight Sensor Ports

10.Wind Geschwindigkeitssensor Anschlisse

11.Connector des Stellantriebs 300mm

12.Power Eingang Port (12V DC)

13.Connector des 150mm Aktuators

14 Limit Terminal



I Installation

Sonnenlichtsensor

Der Sonnenlichtsensor sollte parallel zur Oberflache der Paneele installiert
werden.

Um die Sonne besser zu verfolgen, sollte der Sensor an der norddstlichen
Ecke der Halterung montiert werden, wenn in der nérdlichen Hemisphare
und slddstlich in der stidlichen Hemisphéare.

¥

The sun sensor is
mounted on the

O_ S *"O 6MM*2 w:ls(:rth East edge N
Befestigungslocher des /‘ /i i\ ‘\
Sonnenlichtsensors [ ] T\

L] L\

Der Controller-Kasten sollte auf dem Hauptpost installiert werden und
sicherstellen, dass er von Regen oder Sonnenlicht ferngehalten wird. Der
Kabelanschluss sollte nach unten gerichtet sein, um Wasser zu vermeiden.

Kontrollkdastchen

Montagel6cher der Steuerbox

‘/4MM*4
O ‘ 174MM (@)

60MM

O O
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Windgeschwindigkeitssensor
Der Windgeschwindigkeitssensor sollte irgendwo in der Nahe der Halterung
installiert werden und leicht den Wind zu spiiren. Stellen Sie sicher, dass der

Standort breit genug ist, ohne Hindernisse. Installieren Sie es mit einem
Pfosten und halten Sie es weg von Wand oder Boden.

Fiihren Sie die Drahte des Windgeschwindigkeitssensors in den Kontrollkas-
ten und verbinden Sie sie entsprechend den Markierungen.

Beachten Sie, dass der in diesem Set enthaltene Windgeschwindigkeitssen-
sor folgendermalen verdrahtet werden sollte: schwarzes Kabel mit wei3en
Streifen an den IN-Anschluss angeschlossen, schwarzes Kabel an den
G-Anschluss angeschlossen und V+-Anschluss keine Verbindung.

3*6mm Locher ® ® ®
Innenradius: 23mm
V+ G IN

Aufdenradius: 28mm
Befestigungslocher des Verdrahtung von

Windgeschwindigkeitssensors Windgeschwindigkeitssensoren

Wie ist die Anwendung anzuwenden?

Priifung

Der Aktor sollte in der Lage sein, die Halterung in einem bestimmten Bereich
mit unabhangiger Leistung zu bewegen, bevor sie an die Steuerung anges-
chlossen werden. Stellen Sie sicher, dass die beiden Antriebe korrekt anges-
chlossen sind.

Leiten Sie die Leistung an die Steuerung nach korrektem Anschluss des
Sonnenlichtsensors, des Windgeschwindigkeitssensors und der Aktoren.
Die Versorgungsspannung MUSS 12V betragen und der Strom sollte die
Betriebsanforderungen der beiden Aktoren erfillen.
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Schlieen Sie das Netzteil an und der Bildschirm zeigt XMYC-3 wie folgt an:

LR X Pl T4
E kA B

Testen Sie die Richtung der Aktoren durch kurzes Driicken der SET-Taste auf die manu-
elle Steuerungsmodus-Seite wie folgt:

Im manuellen Steuerungsmodus werden die vier Tasten —/«/|/t Fahren Sie die
Halterung nach Ost/West/Stid/Nord. Wenn sich die Halterung in die falsche Richtung
bewegt, lesen Sie die Anleitung, um die Verkabelung zu korrigieren.

Fahren Sie nur dann mit den weiteren Einstellungen fort, wenn der Bewegungsbereich
der Halterung und die Richtung des Aktors auf ihre Richtigkeit gepriift wurden.

Die entsprechende Ausgangsanzeige auf der Steuerung leuchtet bei der manuellen
Steuerung auf. Driicken Sie die QUIT-Taste, um den Modus zu verlassen.

Dricken Sie eine beliebige Taste und die Hintergrundbeleuchtung leuchtet fiir 10S.
Driicken Sie lange QUIT-Taste fiir 5S, um die Hintergrundbeleuchtung dauerhaft ein-
und auszuschalten.

Einstellung

Beginnen Sie mit der Einstellung der Parameter, nachdem die Verkabelung korrekt
abgeschlossen ist. Der Controller besteht aus drei verschiedenen Arbeitsstatus,
némlich SH, SL und FS, mit den unten aufgefiihrten Arbeits- und Einstellméglichkeiten.

Erinnerung: beim Einstellen der Parameter, Taste —/« werden zum Verschieben von
Seiten und Schaltflachen verwendet |/t zum Wechseln von Zahlen. Driicken Sie die
QUIT-Taste, um die Einstellung zu speichern und zu beenden.

Auto Tracking(SH) ¢

Der Code SH ist Auto-Tradging. In diesem Modus treibt der Controller die Halterung an,
um die Sonne basierend auf den Einstellwerten V1, V3, T13, TX und TY automatisch zu

verfolgen.
=ty




V1-Prézision

Wenn die Spannungsdifferenz zwischen Ost/West und Nord/Siid héher als
V1 ist, fahrt der Controller die Halterung automatisch an, um die Sonne zu
verfolgen. Je niedriger V1 ist, desto genauer wird das Tracking sein.

SET  Ul:6.661
Pl e = 2 2 o

FIrEC LIS 10N
V3-Sunshine Limit

Im SH-Modus, wenn die vom Sonnenlichtsensor abgelesene Spannung
hoher als V3 ist, verfolgt die Halterung automatisch die Sonne.

T13-Erholungszeit

Dieser Wert ist eine Countdown-Zeit fiir den Controller, um die Halterung
anzutreiben, um die Sonne zu verfolgen. Wenn die vom Sonnenlichtsensor
abgelesene Spannung beim T13 Countdown héher als V3 bleibt, beginnt die
Halterung, die Sonne zu verfolgen

TX-Wartezeit nach der E/W Bewegung
TY-Wartezeit nach Beendigung der N/S Bewegung

Diese beiden Werte sind Countdown-Zeit nach der letzten Bewegung, um zu
verhindern, dass der Controller die Halterung zu oft fahrt, um Energie der
Batterie zu sparen.

SET T¥ :B.lbs SET TX:8.18s
Mo owait Time E<0 wait

Auto Returning (SL)

Der Code SL lautet Auto Return bei bewélkten Tagen oder in der Nacht. In
diesem Modus schatzt der Controller ab, ob es an bewélkten Tagen oder in
der Nacht ist und lasst die Klammer basierend auf den Werten V3, T8, T9,
T10, T11 und T12 zu einer bestimmten Position zuriickkehren.
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V3-Sunshine Limit
Im SL-Modus, wenn die vom Sonnenlichtsensor abgelesene Spannung

niedriger als V3 ist, bewegt sich die Halterung automatisch, um
zurtickzukehren.
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T8-Sun geringe Verzdégerung

Dieser Wert ist eine Countdown-Zeit fiir den Controller, um zu schatzen, ob
die Sonne untergeht. Wenn die erkannte Spannung vor dem T8 Countdown
héher als V3 wird, stoppt das Timing und die Riickkehr wird abgebrochen.
Wenn die Spannung niedriger als V3 bleibt, wenn der T8 Countdown been-
det ist, startet der Controller die Riickkehr.

=ET 0 TH D8
idry Lo Ei Elad
T9, T10, T11, T12-Sonne Niedrig nach Ost/West/Nord/Siid
Wenn der T8 Countdown beendet ist, bewegt sich die Klammer automatisch

in Richtung Ost/West/Nord/Sid. Der Wert von T9 bis T12 bedeutet die Zeit,
die bendtigt wird, um sich in jede Richtung zu bewegen.

SET  19:3.10=
Sun Low o East

SET  Ti8:8.18=

=i Low llest

skl 0 3318, 10s

R G

Saan Low Lo Horth | Sun Low Lo South
Stellen Sie T9 richtig auf T12 ein und die Halterung kénnte an bewdlkten
Tagen oder in der Nacht wieder in die richtige Position zurlickkehren.

Windschutz(FS)

Der Code FS ist Windsphutz. In diesem Modus schatzt der Controller die
Windgeschwindigkeit und dreht die Halterung auf Basis der Werte V2, T3,
T4, T5, T6 und T7 in eine bestimmte Position, um sie vor starkem Wind zu
schitzen.




V2-Windgeschwindigkeitsbegrenzung
Wenn die vom Windgeschwindigkeitssensor abgelesene Spannung héher
als V2 ist, startet der Regler den Windschutz.

SET UlR 280
Wind Speed Limit
T3, T4, T5, T6-Umzug nach Ost/West/Nord/Sud

Wenn der Windschutz gestartet wird, bewegt sich die Halterung automatisch

nach Ost/West/Nord/Siid in der Reihenfolge. Die Werte von T3 bis T6
bedeuten die Bewegungszeit in jede Richtung.

Se1T  T5B18s

Wind To The Es

=BT T4Bigs

gt ||Wind To The liest

Skl Taids
Wind To Horth

SET Te:Blbs
Wind To South

T7-Windsperrzeit

Dieser Wert schat ‘:;H
die Bewegungen |
igkeitssensor abg

E: "3 ::E’ 1 Iii: _: =E‘S t, nacthm
AR T LA geschwmd-
T- AL T. Bl Joherals v2

1
:
bleibt, wird das Timing neu gestartet, bis die Spannung sinkt.

Wind Lock Time
Der Windschutz und die Auto Return bei Nacht funktionieren gleichzeitig.
Wenn der T7 Countdown beendet ist und die vom Windgeschwindigkeits-

sensor abgelesene Spannung nachts unter V2 fallt, wird die Halterung T7
gesperrt.

Sehen Sie sich die folgenden Bilder an, um besser zu wissen, wie die Halter-
ung in Auto Return und Windschutz funktioniert.



In Auto Return in der Nacht und
\ AT Windschutz

[:J‘> Erster Schritt nach Osten fur T3/T9

Sekunden

<:: Gehen Sie dann fiir T4/T10 Sekunden

nach Westen

South North

Aater bewegt sich nach
Osten und Westen

Erster Schritt nach Norden
T5/T11 Sekunden

Dann nach Stiden fir T6/T12 Sekunden

ouTv
2v =] T
— E

L]
| Parameterdiagramm

2.5V

2.0v

1.5V

1.0V

0.5V

1
—
e
S —
 ——
 —— S — !  — —  —— I —— —
10m/s 15m/s 20m/s 25m/s 30m/s 35m/s 40m/s

0 — 55/5
1. Der Standard V2 Wert ist 0.62V (19.6mph).

2. Entfernen Sie die Sonnenkollektoren, um Schaden zu vermeiden, wenn die
Windgeschwindigkeit 38.5mph erreicht
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I Code Descriptions

Code Beschreibung

AT Auto Tracking; die Halterung wird automatisch die Sonne verfolgen

TX Wartezeit nach der E/W-Bewegung

TY Wartezeit nach der N/S-Bewegung

E/W/S/N | Ost/West/Nord/Suid

V Spannung der Stromversorgung

FS Windschutz

PS Lock | Im Windschutz gesperrt

F Spannung abgelesen durch Windgeschwindigkeitssensor

SH Automatische Nachverfolgung

MT Manuelle Einstellung

SL Automatische Riickgabe

T3 Zeit, um sich im Windschutz nach Osten zu bewegen

T4 Zeit, die benotigt wird, um sich im Windschutz nach Westen zu bewegen
TS Zeit, die bendtigt wird, um sich im Windschutz nach Norden zu bewegen
T6 Zeit, die benétigt wird, um sich im Windschutz nach Siiden zu bewegen

Windsperrzeit; Schétzt, wie lange die Klammer in der Klammer bleibt

7 die Position, nachdem die Bewegungen von T3-T6 beendet sind
Niedrige Sonnenlichtverzégerung; Countdown-Zeit fiir die Steuerung

T8 Schatzung, wenn die Sonne untergeht

T9 Zeit, die bendtigt wird, um sich in Sun Low nach Osten zu bewegen

-11-



T10 Zeit, die benétigt wird, um sich in Sun Low nach Westen zu bewegen
T11 Zeit, die benétigt wird, um sich in Sun Low nach Norden zu bewegen
T12 Zeit, die benotigt wird, um sich in Sun Low nach Stiden zu bewegen
T13 Erholungszeit; Countdown-Zeit fur die Halterung, um die Sonne zu

verfolgen in Auto Tracking

Prazision; wenn die Spannungsdifferenz zwischen Ost/West und
V1 Nord/Stid ist hoher als V1, der Controller fahrt automatisch die
Halterung, um die Sonne zu verfolgen

Windgeschwindigkeitsbegrenzung;

V2 wenn die vom Windgeschwindigkeitssensor abgelesene Spannung

ist hoher als V2, Windschutz wird beginnen

Sunshine Limit; im SH-Modus, wenn die Spannung vom Sonnenlicht
V3 abgelesen wirdSensor ist hdher als V3, die Halterung verfolgt
automatisch die Sonne; In SLModus, wenn die vom Sonnenlichtsensor
abgelesene Spannung niedriger als V3 ist,Die Klammer wird
automatisch verschoben, um zurtickzukehren

Code-Standardeinstellung

V2(V) T3(S) | T4(S) T5(S) | T6(S) T7(S)

Windschutz
Einstellungen 0.62 55 23 30 0 600
. V1 V3(V) | T13(S) T™@(S) | TY(S)
Tracking
Einstellungen 0.05 1.8 10 480 480

Bewolkt/Nacht T8(S) To(S) | T10(S) TI1(S) | T12(S)
Einstellungen
zurlicksetzen 600 55 23 30 0

Fehlerbehebung

Zahl Fehler  |T3/T9|T4/T10 T5/T11 T6/T12 Anmerkung
1 Nach Osten neigen Hinzuftigen T3/T9 hinzufigen, wenn das
Hinzufiigy ieren von
2 Nach Westen neigen Reduzieren TAMA0 nichtfunktioniert
Hinzufiigen von T5/T11, wenn
3 Sudwérts neigen die Reduzierung von T6/T12 | poy jigren

nicht funktioniert

4 Nach Norden neigen Hinzufiigen

-12-




Warnung

Die Codes T3, T4, T5, T9, T10 und T11 miissen entsprechend den tatsachlichen ||
Umgebungsbedingungen des Solar Trackers korrekt eingestellt werden.

Der Grund, warum die Codes korrekt eingestellt werden miissen, ist, dass der
Betriebszustand der Aktoren unweigerlich von der Batteriespannung, dem Wider-
stand der Aktoren, dem Gewicht der Solarmodule und anderen unkontrollierbaren
Faktoren beeinflusst wird, die zu Inkonsistenz der Bewegung fiihren.

1.Stay weg vom Tracker, um unerwartete Verletzungen beim Test und Betrieb
zu vermeiden.

2.Versuchen Sie nicht, den Tracker wahrend eines Gewitters zu installieren und
zu testen.

3.Schalten Sie die Stromversorgung vor der Verdrahtung unter allen Umstan-
den aus, um Kurzschluss zu vermeiden.

4.Keep den Controller weg von Sonnenlicht und Regen installiert. Machen Sie
den Kabeleingang nach unten.

5.Eine verbrannte Sicherung kann den Uberstrom der Aktoren offenbaren.
Uberpriifen Sie es sorgfaltig, bevor Sie den Tracker neu starten.

6.Regulary uberpriifen Sie den Sonnenlichtsensor, um sicherzustellen, dass er
nicht verschmutzt ist und keine Bewegung in seine Position.

7.Regulary tberpriifen Sie den Windgeschwindigkeitssensor, indem Sie ihn fir
58S drehen, um sicherzustellen, dass er einwandfrei funktioniert.

8.Die Unzulénglichkeit des elektrischen Stroms der Stromversorgung kann zum
automatischen Neustart des Controllers fiihren, sobald Aktoren arbeiten. Uber-
priifen Sie,.ob der Grund ein Mangel an Stromversorgung oder eine Uberlast-
ung der Aktoren ist.

9.Smoke oder Geruch kdnnen nicht wiederherstellbare Schaden am Controller
offenbaren. Schalten Sie die Stromversorgung sofort ab und suchen Sie
technischen Support.

ECO-WORTHY behalt-sich das Recht vor, das Handbuch, die Produkte, die
Spezifikationen oder Produktinformationsblétter ohne vorherige Ankiindigung
zu andern.
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